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iIINCLUSO UN ROBOT!

INGRID SOFiA RINCON VON PASTOR
Ingenieria Mecatronica, 5.° semestre

Ao largo del tiempo, en series y peliculas, he-
mos visto robots haciendo tareas domesticas
para las personas; desde Rosie en Los Super-
soénicos hasta ROZZUM 7134 en Robot salva-
Jje. Y, siendo sinceros, con todo el trabajo, pro-
yectos y eventos que llenan nuestro dia a dia,
tener un asistente que nos ayude con tareas
como la cocina no suena nada mal. Pero équé
tan cerca estamos de un futuro asi? (Algun dia
podriamos tener un chef privado al alcance de
un botén? Lo crean o no, eso no esta tan lejos
CcOomo parece.

Hoy en dia ya existen robots disefados para
interactuar de forma segura y efectiva con hu-
manos. Pueden desarrollar ciertas tareas que
requieren el procesamiento de informacién en
tiempo real. Estos se llaman robots sensibles, y
utilizan una combinacién de sensores avanza-
dos, inteligencia artificial y algoritmos de apren-
dizaje automatico para detectar y adaptarse a
su entorno. Asi pueden reaccionar a estimulos
casi instantaneamente y desarrollar tareas de
forma autbnoma. A diferencia de la automati-
zacion y robdtica tradicionales, la robotica sen-
sible se distingue por utilizar elementos como
sensores tactiles, de vision y de proximidad

para mejorar la interaccion del robot con las
personas y entornos impredecibles (Brooks,
1991; Orehovacki, Licardo y Domjan, 2024).

Uno de los primeros sistemas que podria cla-
sificarse como robdtica sensible fue Shakey,
desarrollado en 1966 por el Stanford Research
Institute. Shakey fue el primer robot mévil con
sensores tactiles y visuales, capaz de tomar
decisiones basadas en la informacion reco-
gida de su entorno, marcando el inicio de la
robética autébnoma vy, con ella, la robdtica in-
dustrial (Stanford University Libraries, 2016).
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Figura 1. Shakey.

Imagen tomada de https://news.stanford.edu/stories/2019/01/
stanfords-robotics-legacy
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Esto es importante porque la robdtica sen-
sible es una evolucion directa de la robdtica
industrial, que comenzd con los aportes de
George Devol, creador del primer brazo robo-
tico industrial. Esta innovacion revolucioné la
manufactura al automatizar tareas repetitivas,
pesadas y generalmente peligrosas, particu-
larmente en la industria automotriz, sentando
las bases para el desarrollo futuro de robots
mas adaptativos y entornos de trabajo mas
seguros para las personas (Robotnik, 2022;
Kelkar et al., 2023).

La robdtica sensible amplia este legado al in-
tegrar sensores avanzados y tecnologias de
recoleccion de datos que permiten a los ro-
bots interactuar con un entorno cambiante y
con objetos més delicados. Este enfoque se
inspira también en trabajos previos como los
de William Grey Walter, quien en los anos 40
disend los robots Elmer y Elsie, capaces de
responder a estimulos del entorno mediante
sensores de luz, marcando uno de los prime-
ros intentos de dotar a los robots de “sensibili-
dad” (Keay, 2024; Brooks, 1991).

Figura 2. Modelo Delta de KUKA.
Imagen tomada de https://www.kuka.com/es-mx/productos-servi-
cios/sistemas-de-robot/robot-industrial/kr-delta-robot-hm

Estos avances contintan transformando la in-
dustria, permitiendo que los robots sensibles
realicen tareas mas complejas, desde la ma-
nipulacion precisa de objetos hasta la colabo-
racion estrecha con humanos en entornos in-
dustriales, incluyendo la industria alimentaria.
Y es que la robdtica sensible puede desarrollar
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con gran eficiencia tareas que requieren una
interaccion precisa con productos delicados,
ademas de que ayudan a garantizar la segu-
ridad y salubridad alimentaria y reducir costos
de produccion.

Un ejemplo de esto son los modelos desarro-
llados por KUKA, una empresa lider en solu-
ciones de automatizacion inteligente, que pue-
den realizar tareas desde la preparacion hasta
el embalaje de los alimentos, manejando sus
tareas cuidadosamente para no danar los pro-
ductos, asegurar un alto estandar de calidad,
y mantener un ambiente sano y limpio. Tam-
bién existen robots como Sally de Chowbotics,
el Flippy de Miso Robotics o el Foodly de Cam-
bridge, que utilizan algoritmos de aprendizaje
y visiébn computarizada, y permiten una mani-
pulacibn mas precisa y segura de productos
alimenticios, adaptandose a las caracteristi-
cas variables de los alimentos para preparar
salsas, ensaladas y frituras (Cambridge De-
partment of Engineering, 2023; Cohen, 2021;
KUKA, 2024; Miso Robotics, 2023).

Figura 3. Estacion de freido del Flippy.
Imagen tomada de https://misorobotics.com/flippy/

El futuro de la robdtica sensible en la industria
alimentaria esta lleno de avances emocionan-
tes y transformadores. Con el aumento de la
popularidad del uso de la inteligencia artificial
y el aprendizaje automatico, esta robética per-
mitird optimizar los procesos de produccion.
Eventualmente estos robots ya no solo reali-
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zaran tareas repetitivas, como la manipulacion
y empaque de alimentos, sino que también
podran adaptarse rapidamente a cambios en
la produccion e incluso podrian desarrollar
tareas como la inspecciéon de calidad de los
productos, reduciendo errores y mejorando la
eficiencia de la cadena de produccion.

La robdtica sensible, con su capacidad para
percibir y adaptarse al entorno en tiempo real,
esta revolucionando industrias, como la ali-
mentaria, gracias a sensores avanzados e inte-
ligencia artificial. Desde sus inicios con Shakey
hasta los robots actuales, esta tecnologia ha
evolucionado para realizar tareas complejas
con precision y seguridad, optimizando pro-
cesos y garantizando altos estandares de ca-
lidad. Tal vez Flippy y Sally no se parezcan a
la encantadora Rosie, ni puedan hacer todo o
que ROZZUM 7134 hacia, pero estan abriendo
camino hacia un futuro donde los robots seran
una parte integral de nuestras vidas. Conforme
la tecnologia avanza, es posible que pronto
veamos asistentes robdticos simplificando ta-
reas del dia a dfa, haciendo nuestra rutina mas
eficiente y brindandonos mas tiempo para lo
que realmente nos importa.
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